D -01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D -01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwiazanych z rozbidrka elementéw drég w zwigzku z rozbidrka mostu i budowa ktadki na rzece
Olesnica w miejscowosci Mata Wie§ wraz z dojazdami w ciggu drogi gminnej nr 114212E

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbidrka
elementéw drég w obrebie istniejacego mostu i obejmuja wykonanie:
- mechanicznego cigcia szczelin w nawierzchni z mas mineralno — bitumicznych,
- frezowania nawierzchni bitumicznej,
- rozebrania podbudowy z gruntu i kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
- rozebrania nawierzchni z brukoweca,
- rozebrania umocnien skarp na dojazdach z betonu i zuzla wielkopiecowego,
- usunigcia gruntu niebudowlanego z pobocza,
- usuni¢cia humusu,
- wywiezienia brukowca, gruzu i mas ziemnych z terenu rozbidrki.

Zmiana zakresu rozbidrek moze by¢ wprowadzana przez Inzyniera i wynika¢ bedzie z faktéw ustalonych
w czasie prowadzenia robdt rozbidrkowych..

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowg i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

Wszystkie elementy i materiaty z rozbidrek mozliwe do powtérnego wykorzystania sa wlasnoscia
Zamawiajacego i powinny by¢ wywiezione na sktadowisko materiatowe Zamawiajacego wskazane przez
Inzyniera. O przydatnosci odzyskanych materiatéw do powtérnego wbudowania decyduje Inzynier.

Wszystkie materiaty uznane za nieprzydatne, stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy i powinny by¢ usunigte

z terenu budowy na wyodrebnione miejsce sktadowania zgodnie z Ustawg o odpadach
(Dz. U. Nr 62 z 20.06.2001).
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3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka elementéw drég moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- frezarki, pity,

- mloty pneumatyczne, kilofy,

- zageszczarki,

- koparki, spycharki, tadowarki,

- samochody cigzarowe

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialu z rozbiorki nawierzchni

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportowymi.

Materiaty z rozbiérki nawierzchni brukowej powinny by¢ przewiezione z terenu budowy na miejsce
wskazane przez Inzyniera.

Materiaty z rozbiérki nawierzchni gruntowej wykorzystany zostanie do umocnienn poboczy.
Materiaty z rozbiérki umocnien skarp i podbudowy (gruz betonowy, zuzel wielkopiecowy) mogg by¢
przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi i powinny by¢ przewiezione z terenu budowy do
utylizacji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty rozbidrkowe.

5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt
1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w ST lub przez
Inzyniera. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen.

Brukowiec jest wlasno$cig Zamawiajacego i nalezy go przewiez¢ je na miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Pozostale elementy i materialy z rozbiérki stajg si¢ wlasno$ciag Wykonawcy i powinny by¢ usunigte z
terenu budowy. Roboty rozbidrkowe konstrukcji nawierzchni nalezy prowadzi¢ w taki sposéb

aby krawedz rozbieranej nawierzchni na styku z istniejacg byta pionowa i prostopadta do osi drogi, nie
moze by¢ postrzepiona.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci robét rozbiorkowych

Kontrola jako$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robét rozbiérkowych.
Sprawdzenie na zasadzie obmiaru w terenie iloSci wybranego gruzu oraz zabezpieczenia miejsca
rozbioérki na zasadzie ogledzin.

Ocena jakos$ci rob6t rozbiérkowych polega na sprawdzeniu i zgodnosci z wymaganiami podanymi w
punkcie 5. niniejszej ST, projektem organizacji i przestrzeganiem technologii robét.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
-1 m (metr): cigtej nawierzchni bitumicznej o grubosci ~ 10cm,
- 1 m* (metr kwadratowy): frezowanej nawierzchni o gr. 4cm ,
- 1 m* (metr kwadratowy): rozbi6rki brukowca i podbudowy ttuczniowe;j,
-1m’ (metr sze$cienny): wywiezionego gruzu,
-1m’ (metr sze$cienny): wywiezionego brukowca.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Szczegdtowe warunki platnosci

Podstawa ptatnosci catej pozycji jest ustalona na podstawie obmiaru - wg punktu 7 i oprocz samej
rozbiérki obejmuje uporzadkowanie miejsca prowadzonych robét.

Gruz z rozbiérek stanowi wlasno$¢ Wykonawcy.

Brukowiec stanowi wlasno$¢ Inwestora.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robdt obejmuje:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
- ciecie, rozkucie, rozebranie, zerwanie elementéw drog,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,
- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

| 1. |BN-77/8931-12 |Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. PRZEPISY ZWIAZANE
Podano w ST D-M.00.00.00
,,Przepisy BHP obowigzujace przy pracach rozbiérkowych na obiektach mostowych."
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